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  )مين ياب دستي( مشخصات روبات جستجوگر -1

د تمامي مين هاي موجود در يك ناحيه را كشف، خنثي و ش بايد قادر باجستجوگريك روبات       

داشته باشد هنوز عملياتي را كه توانايي كشف و خنثي سازي مين ها وباتي ه رمروزا .يا نابود سازد

 توان فني و دانش علمي و تكنيكي جهت ءهدف از انجام مسابقات ارتقا نگرديده است بنابراين

  .در كشور مي باشدنين رباتي دستيابي به چ

زمين داراي . مي پردازدمسابقه زمين در مين ها روبات با كنترل اپراتور به جستجوي ليگ، در اين 

 .جنگي مي باشدادين ميعي مشابه موان طبيعي و ضعوار

ات مين ياب دستي و اتوماتيك شركت نمايد كه يك تيم مي تواند در هر يك از مسابق :  1نكته 

تيمها بايد در موقع ثبت نام براي هر . شركت كننده مي تواند يكسان و يا متفاوت باشدتيم روبات 

   .جداگانه ثبت نام كنندليگ 

 مشخصات زمين مسابقه  -2

مي باشد و قسمت هايي از آن داراي سطح   متر6در متر  8زمين مسابقه به ابعاد تقريبي       

 سانتيمتر و يا تپه 75حداكثر  درجه بصورت دره هائي به عمق 45شيب دار با شيب حداكثر 

زمين . گچ مي باشد و سيمان، سفتنرم يا  سانتيمتر از جنس خاك 75هايي به ارتفاع حداكثر 

  . ي با ابعاد مختلف مي باشديا و قلوه سنگهاداراي سنگريزه ه

ساختار و .  سانتيمتر نيز وجود داشته باشد20      ممكن است حوضچه آب به عمق حداكثر 

در قسمت هاي مسطح ممكن است از . تركيب زمين شبيه بيابان هاي طبيعي ايران خواهد بود

  .  فلزي نظير الوار استفاده شودسيم خاردار و قطعات سنگ بزرگ و بوته هاي خار و ضايعات غير

      زمين از مناطقي تشكيل مي شود كه در حد فاصل اين مناطق ممكن است سطوح صعب 

 سانتي متر، سيم خاردار تك رشته، سطح 20العبور شامل سنگ، چاله آب به عمق حداكثر 

  . شيب دار و سيم خاردار چند رشته و غيره وجود داشته باشد
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 نور طبيعي يا محيط نور پردازي شده نوري اعم از ي بايست در هر شرايط  روبات م  :2نكته 

  . قادر به انجام عملكرد خود باشد

  
  87 سال  نمايي از زمين مسابقه-1شكل 

 مسابقه زمين مين هاي   -3

  :  نوع مين وجود دارددودر اين مسابقه 

به ابعاد (همان ابعاد تو خالي و از جنس قوطي كنسرو ماهي و به اين مين ها : مين ها فلزي

 40فاصله مين از سطح زمين حداكثر . مي باشد)  سانتي متر4 و ارتفاع 8تقريبي قطر 

 .سانتيمتر است

 3 و ارتفاع 12تقريبي قطر تكه پلاستيك توپر به ابعاد اين مين ها از نوع : مين ها پلاستيكي

 3 و ضخامت سانتيمتر 3  قطر تقريبيفلزي به ) شبيه سكه(هستند و تنها قطعه اي سانتيمتر 

  .مي باشد توماني 50 و يا 25يك سكه ميلي متر از جنس آهن نرمي نظير 

 سنسورها  -4

تهيه جهت موقعيت ياب روبات شامل سنسور       روبات مي تواند انواع مختلفي از سنسورها 

با نقشه مين هاي كشف شده، سنسورهاي اولتراسونيك براي مكان يابي و جلوگيري از برخورد 

  . داشته باشدو سنسور كشف مينموانع، دوربين براي مشاهده نشانه ها 
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 در محل هاي معيني در اطراف زمين مسابقه از Beaconتيمها مي توانند با نصب پرچم و يا 

دوربين اين وسايل از جمله . آنها براي حركت روبات در محيط و تهيه نقشه زمين استفاده كنند

هيچ فردي از جمله اعضاي تيم حق نگه داشتن تجهيزات كنار .  شودها بايد در كنار زمين نصب

  . )به غير از اپراتور(زمين و دخالت در عملكرد روبات را ندارند 

با كميته ) در زمان ثبت نام(براي نصب سنسور دركناره هاي زمين حتماً قبل از شروع مسابقات 

در غير اينصورت امكان . شوداجرايي كسب -اجرايي مشورت شده و موافقت كميته فني-فني

استفاده از اين سنسورها و وجود نخواهد داشت نصب سنسور در كنار زمين تنها در صورت 

  .اجرايي امكان پذير است- هماهنگي قبلي با كميته فني

  سنسور كشف مين  -4-1
روباتها بايد به سنسور كشف مين مجهز باشند كه بتواند مين هاي دفن شده در منطقه را پيدا 

 عدد 3حداقل ( روبات بايد پس از توقف با استفاده از يك سيستم علامت دهنده نوري. ندنماي

LED ثانيه اعلام نمايد5كشف مين را به صورت مشخص و به مدت زمان حداقل ) يا لامپ  .

در اتاق كنترل علاوه بر اين داوري در كنار اپراتور . مي پذيرداينكار بازاي هر مين يكبار صورت 

  .  كه اپراتور بايد كشف مين را به اطلاع وي نيز برساندوجود دارد

مسلم است اپراتور بايد در وسايل كنترل خود تجهيزاتي براي باخبر شدن از وجود مين داشته 

يك شاخص در تجهيزات خود به داور اعلام كشف مين توسط اپراتور بدون نشان دادن . باشد

غير قابل قبول است و همچنين برعكس آن يعني اعلام اپراتور بدون اعلام توسط روبات غير 

  . قابل قبول مي باشد
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 اندازه روباتها و ساير محدوديت ها -4-2

 سانتي 60 و ارتفاع 70، عرض 80طول ) بدون در نظر گرفتن آنتن (     حداكثر اندازه روباتها 

روبات نبايد از طريق سيم با اپراتور در .  كيلوگرم مي باشد45حداكثر وزن روبات . ر مي باشدمت

  . ارتباط باشد

استفاده از روباتهاي . به استفاده از فقط يك روبات مي باشدهر تيم در هر مسابقه مجاز       

بعاد روبات  محدوديت ا.آماده ممنوع است و روبات بايد توسط اعضاي تيم ساخته شده باشد

تنها در زمان شروع مسابقه و قبل از روشن كردن روبات بايد رعايت شود و هنگام مسابقه براي 

  . ابعاد روبات محدوديتي وجود ندارد

 مدت زمان رقابت در مسابقه - 4-3

به جستجوي زمين مسابقه اي فرصت داده مي شود تا در   دقيقه15      به هر روبات يك زمان 

بته اين زمان برحسب تعداد شركت كنندگان و شرايط مسابقه ممكن است ال. مين ها بپردازد

  . تغيير نمايد

 نقطه شروع  -4-4

 سانتي متر محلي به عنوان محل شروع 100 در 100      ناحيه اي در كنار زمين به ابعاد 

 قبل از شروع مسابقه .مسابقه تعيين مي شود كه روباتها مسابقه را از آن محل آغاز مي كنند

  . ي تيم روبات را در محل شروع قرار مي دهنداعضا

  

 امتيازدهي  -4-5

 

  :       امتياز اين مسابقه از مجموع امتيازهاي زير تشكيل مي شود

  خواهد بوديزمانميانگين امتياز دهي براساس كشف بيشترين مين درحداقل  . 



   سازمان پژوهشهاي علمي و صنعتي ايران
  پژوهشكده  برق  و كامپيوتر

 

٦ 
 

  ه  امتياز مثبت و هر مكان نادرست اعلام شديكبه ازاي هر مكان درست اعلام شده

 . امتياز منفي منظور خواهد شديك 

 عبور از روي ميني كه قبلاً تشخيص داده شده است بلامانع است . 

  امتياز منفي در نظر گرفتهدودر صورت خروج ربات از زمين مسابقه جهت تعمير     

  .مي شود

  در صورت تهيه نقشه مين ها توسط ربات جستجوگر بسته به تعداد مين ها و محل

 .مثبت در نظر گرفته مي شوديك امتياز   هر مين رايبدقيق آنها 

  

 قوانين مسابقه - 4-6

 

 مسابقه با به . در ابتداي مسابقه روبات بايد از نقطه شروع، حركت خود را آغاز كند

در صورتيكه روبات . ن مي پذيردپايامسابقه، يا اعلام نماينده تيم اتمام رسيدن زمان 

  . اعلام نماينده تيم، مسابقه خاتمه مي يابد با شودحركت در زمين مسابقه نموفق به 

  در صورت خرابي مي توان .  دقيقه مي باشد15حداكثر زمان تعلق گرفته به هر گروه

 را تعمير و روبات را دوباره جستجوگردر خارج از زمين قسمت خراب شده مثلاً سنسور 

ات هم جزئي از زمان صرف شده براي تعمير. در محل قبلي و يا در نقطه شروع قرار داد

خروج از زمين امتياز منفي خواهد . زمان اختصاص داده شده به هر تيم خواهد بود

اعلام تكراري كشف مين امتيازي به پس از برگشت روبات به زمين در صورت . داشت

در صورتيكه خرابي روبات به گونه اي باشد كه امكان خارج . آن تعلق نخواهد گرفت

راتور وجود نداشته باشد، امكان تعمير روبات در داخل زمين كردن آن از زمين توسط اپ

 . وجود نخواهد داشت
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 محل سنسور كشف مين به عنوان محل مين كشف شده در نظر گرفته خواهد شد . 

  مسابقه روباتي به زمين مسابقه خسارت وارد نمايد، به چنانچه در حين برگزاري

قبل از شروع مسابقه . واهد شداز دور مسابقات حذف خاجرايي -تشخيص كميته فني

را به دو داور كنار زمين نشان مي روبات نماينده تيم محل نصب سنسور يا سنسورهاي 

 مشخص مي شود و نه محل  روباتكشف شده براساس محل سنسوردهد و محل مين 

 .بدنه روبات

 ملاكداوري - علميپيش بيني نشده تصميمات اتخاذ شده توسط كميته رد ادر مو  

 . رار خواهد گرفتعمل ق

  

مسئوليت هر گونه بي اطلاعي . اين قوانين امكان دارد تا قبل از مسابقات به روز شوند  :3نكته 

 براي اطلاعات بيشتر به سايت مسابقه. از قوانين جديد بر عهده تيم ها خواهد بود

ir.khwarizmi.robotic://http  شودمراجعه .  

تلرانس در ابعاد % 15ن مسابقه تا ي زم،دلايل مشكلات فني در ساخته دارد بامكان   :4نكته 

  . زمين و اجزاء آن وجود داشته باشد


